
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
   

 

 

 

 

 

 

BSD-K9    
INSTRUCTIONS  



 

 

 

一、產品功能簡介

  

本產品採用了高集成的雷達晶片、先進的智能化算法，大大的減小了雷達的體積 

及安裝難度。它包含了(BSD)盲點監測、(LCA)車道變換輔助兩大功能。通過裝於 

車保險桿內的單個 77GHz 的毫米波雷達對目標進行探測實現。 

 

(BSD)盲點監測：偵測車側 3.5 米 X6.5 米內的目標車輛,當探測區域有移動車輛 

進入時，報警燈亮起,如此時同則轉向燈有打開,報警燈變為閃爍，同時發出 

滴滴滴警告提示。 

 

(LCA)車道變換輔助：本車低速、目標車高速，相對速度較大，目標車和本車的相對碰

撞時間小於 3.5 秒時，啟動 LCA 功能，對車則後方 50M 以內的移動車輛進行檢測。 

 

警告：本產品功能為輔助功能，請以實際的交通情況為準操作您的愛車，不能過度完全依賴本產品，

如不以實際情況操作駕駛出現意外，本公司不負法律責任。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

二、產品規格

  

1、工作電壓：DC9~32V 

2、工作電流：DC12V MAX.400MA 

3、最大功率：4.8W (MAX) 

4、工作頻率：77GHz~78GHz 

5、速度適應範圍：±120kmh 

6、防水等級：IP67 

7、工作溫度：- 40℃~+80℃ 

8、存儲溫度：- 40 ~ +85℃ 

9、最大檢測範圍：行人 10-15m 

                               摩托車 10-15m 

                               小型車（轎車）15-30m 

                               大型車（公交車） 20-50m 

10、BSD報警範圍：側後方 6.5米 

11、LCA 報警範圍：50米 

12、警示方式：LED閃爍+聲音警告 

13、啟動方式：隨 ACC啟動 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

三、產品內容

  

編

號 

品名 規格 數量 圖案 備註 

1 電源線 1.4.01.22332A 1 

 

裝車時用 

2 雷達連接線 

+雷達模組 

1.4.01.22331A 1 

 

裝車時用 

3 LED隨意

貼 

DC-12V 燈上需加限流 1對 

 

    

4 水平柱 
 

1 

 

裝車標定

角度用 

5 雷達支架 不銹鋼 T=1mm 黑色 1套 

 

固定雷達

用 

7 螺絲包 1.扁頭 4.8*16 TAP 尖尾

不銹鋼 

2.PM3*5不銹鋼自帶墊

圈 

3.PM2.5*6不銹鋼 

3颗 

 
2颗 

2颗 

 

固定支架

在原車 

固定雷達

於支架 

8 束線帶 黑色 100MM 10 

 

裝車時束

線用 

9 3M 膠 3M 膠 1 

 

貼於支架

上 

10 蜂鳴器 DC-12V   1  

 

標配 

11 保險槓內安

裝支架 

不銹鋼 1 

 

 



 

 

四、雷達安裝

 

     

 

 

 

  雷達朝向汽車正後方              雷達下俯 8° 

 

 

 

 

     注意：雷達前方不能有任何金屬、電線、倒車雷達、倒車燈等物體遮擋 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

（一） 雷達探頭安裝要求 

  
雷達安裝在汽車中心偏右 20cm 處 

 

 

 

 

 

*注意：雷達探頭的安裝角度和離地高度非常重要，為達到最佳的體驗效果，請嚴格按

上述高度角度安裝。雷達探頭向地面偏 8°。請用配件裡的標定鐵片和水平儀參照標定

方法進行標定。雷達探頭前方不能有任何金屬物體或電氣設備遮擋。 

 

 

 

 

 

 

 

 

（圖１） 

中軸線 

探頭安裝朝正後方 

車尾平行線 

雷達探頭離地面

高度 60-110 CM 



 

 

（二） 標定工具及使用 

  

1、雷達正面：          2、雷達支架面：       3、水平儀： 

 

       

 

  
雷達俯仰角的標定： 

 

    
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

②  

③  

①  

相交部分內側 

①  

② ③ 

③ ④ 

④ ⑤ 

⑤  

將水平儀放在雷達上表面； 

調整支架兩側的螺絲鬆緊程度，保持雷達不會自由滑動，用手稍微用力可掰動； 

掰動雷達調整水珠和水平儀黑色刻度線相交部分（內側）大約為 0.5mm 即可（從正上方向下看）； 

鎖緊雷達兩側的螺絲； 

再次確認水珠和水平儀黑色刻度線相交部分（內側）大約為 0.5mm（從正上方向下看）。 

 



 

 

五、整體安裝與接線示意 

  
（一）整體安裝示意圖 

 

 
 
  
（三） 接線示意圖 

 

 
 

警告！雷達的 ACC 線必須連接到汽車的點火開關線上，只有當汽車點火後才會供電。 

如果連接在了原車常電線上，可能有漏電風險。 

右轉向信號 

左轉向信號 

右 LED 

 

蜂鳴器 

左 LED 

負極接地（搭鐵）； ACC  必須通過保險絲 

取電，並且隨原車啟動才供電。 

雷達探頭 

右轉向信號 

LED 
右 LED 

右 LED 

連 

接

器 連 

接

器 

ACC_IN 

GND 

蜂鳴器 蜂鳴器 連 

接

器 

連 

接

器 

連 

接

器 

連 

接

器 

連 

接

器 

連 

接

器 

 LED 
左 LED 

左轉向信號 

電源線 探頭線 

左 LED 



 

 

六、安裝驗證及故障排除 
 

  
（一）安裝功能驗證 

 
雷達模塊各部件安裝標定完成，檢查接線正確後，按下述步驟現場驗證一遍後在復原各部件。 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

* 以上步驟驗證完成後復原車上各部件並檢查是否有部件漏裝漏鎖。 

 
  

（二）常見故障排除 

 

Serial 
number 

Fault Cause Solution 

1 LED 報警燈不亮 1：線材對接沒接位 

2：ACC 保險絲沒接好 

3：地線（負極-）沒接 

1：檢查線束是否鬆脫     

或漏接 

2：檢查保險絲和地線

是否有接 

2 打轉向燈，有目 

標，蜂鳴器不響 

1：線束接觸不良或鬆脫 

2：蜂鳴器損壞 

3：車輛轉向燈信號不是 

TTL 信號 

1：檢查線材/線束 

2：檢查蜂鳴器 

3：確認車轉向燈信號 

3 輛熄火後 BSD 

不關機，車虧電 

ACC 線接錯，ACC 線需

受車點火開關控制 

測量 ACC 線是否接錯 

 

 

警告！雷達的 ACC 線必須連接到汽車的點火開關線上，只有當汽車點火後才會供電。 

如果連接在了原車常電線上，可能有漏電風險。 

車輛點火

開關打開 

BSD驗證： 

1.車停在開闊的位置,人從車左或

右側後方 3x6.5米範圍向車移動 

2.打開轉向燈，重複步驟 1 

LCA 驗證： 

本車速度較慢,來車速度較快，

預警距離會相對延長（以 3.5S

碰撞時間計算），打轉向燈 

1.左或右 LED長亮 

2.左或右 LED閃爍同 

時聲音滴滴提示 

左或右 LED閃爍 

蜂鳴器滴滴滴提示 

ＯＫ 

ＯＫ 


